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( eq \x(EXERCICE I)
est un cercle de centre O :
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( eq \x(EXERCICE II)
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1°) Placer sur la droite (x’x) les points   A ( – 9 )   et   B ( 3 ).

2°) Donner la longueur AB et l’abscisse du milieu H du segment [AB].
( eq \x(EXERCICE III)

M ( – 11,9 )    et    N ( 72,6 )    sont deux points d’une droite graduée en centimètres.


1°) Calculer la longueur  MN

2°) Calculer l’abscisse du milieu  T  de  [MN]
( eq \x(EXERCICE IV)

Tracer un repère orthonormé  ( O , I , J ).


1°) Placer les points  A ( – 2 ; 5 )    ,    B ( – 6 ; – 2 )    ,    C ( 2 ; – 1 )    ,    D ( 6 ; 6 )


2°) Calculer les coordonnées du milieu K de [AC]  et  du milieu L de [BD].

3°) Calculer les longueurs   AB   et   BC.

4°) Quelle est la nature du quadrilatère ABCD ?      Justifier votre réponse ?

��





1°) Tracer en rouge l’arc intercepté par l’angle � EQ \o(\s\up6(� EMBED Draw  ���);RTS)�.





2°) Calculer la mesure de  l’angle � EQ \o(\s\up6(� EMBED Draw  ���);ROS)�.





3°) Tracer un autre angle inscrit qui intercepte l’arc rouge.





4°) Donner la mesure de l’angle tracé au   3°)
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1°)  Calculer la mesure de  l’angle � EQ \o(\s\up6(� EMBED Draw  ���);BMA)�.
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1°) Tracer en rouge l’arc intercepté par l’angle � EQ \o(\s\up6(� EMBED Draw  ���);CMB)�.





2°) Calculer la mesure de  l’angle � EQ \o(\s\up6(� EMBED Draw  ���);CMB)�.











1°)  Calculer la mesure de  l’angle � EQ \o(\s\up6(� EMBED Draw  ���);RMP)�.
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