PARALLELISME ET ORTHOGONALITE DANS UN REPERE ORTHONORMAL) EQ \x()


I– Droites parallèles dans un repere orthonormal
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La droite (D1) a pour équation            y = a1 x + b1



La droite (D2) a pour équation            y = a2 x + b2
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(REMARQUES


a)
La droite (D3) a pour équation           y = b3



La droite (D4) a pour équation         y = b4  


 


b)
La droite (D5) a pour équation           x = k5



La droite (D6) a pour équation         x = k6  

II– Droites perpendiculaires dans un repere orthonormal



La droite (D1) a pour équation            y = a1 x + b1



La droite (D2) a pour équation            y = a2 x + b2


(REMARQUE



La droite (D3) a pour équation           y = b



La droite (D4) a pour équation         x = k

III– SAVOIR TROUVER LES COORDONNEES DU POINT D’INTERSECTION DE DEUX DROITES




Dans un repère orthonormal :



La droite (D1) a pour équation       y = a1 x + b1







La droite (D2) a pour équation       y = a2 x + b2



IV– 
SAVOIR ECRIRE L’EQUATION D’UNE DROITE PASSANT PAR UN POINT DONNE 




ET PARALLELE A UNE DROITE D’EQUATION DONNEE


Dans un repère orthonormal :


La droite (D) a pour équation    y = a x + b


La droite (D’) passe par le point  A (xA ; yA)



V– 
SAVOIR ECRIRE L’EQUATION D’UNE DROITE PASSANT PAR UN POINT DONNE 




ET PERPENDICULAIRE A UNE DROITE D’EQUATION DONNEE




Dans un repère orthonormal :


La droite (D) a pour équation    y = a x + b


La droite (D’) passe par le point  A (xA ; yA)

VI– SAVOIR ECRIRE L’EQUATION DE LA MEDIATRICE D’UN SEGMENT DE DROITE




Dans un repère orthonormal :

( Si le segment de droite [AB] a pour extrémités les points A (xA ; yA) et B (xB ; yB)



(Alors           
( a =  EQ \s\do1(\f(yB – yA; xB – xA))  est le coefficient directeur de la droite (AB)


( Le point  M (  EQ \s\do1(\f(xA + xB;2 ))  ;   EQ \s\do1(\f(yA + yB;2 )) ) est le milieu du segment de droite [AB]


( La médiatrice du segment de droite [AB] passe par le point M et est perpendiculaire à la droite (AB)


   Pour écrire l’équation de cette médiatrice se reporter au paragraphe V
  VII– VECTEUR DIRECTEUR D’UNE DROITE     

REMARQUES :

PARALLELISME ET ORTHOGONALITE DANS UN REPERE ORTHONORMAL) EQ \x()


I– Droites parallèles dans un repere



(REMARQUES 


II– Droites perpendiculaires dans un repere orthonormal






(REMARQUES



III– SAVOIR TROUVER LES COORDONNEES DU POINT D’INTERSECTION DE DEUX DROITES



Les coordonnées du point d’intersection P (xP ; yp) vérifient simultanément les deux équations.


Au point P (xP ; y p), les équations y = a1 x + b1 et y = a2 x + b2 s’écrivent 
yP = a1 xP + b1   et pour  trouver les


yP = a2 xP + b2


coordonnées xP  et yp du point d’intersection P de (D1) et (D2) il suffit de:


1°) Résoudre     EQ \x(a1 xP + b1 =  a2 xP + b2 ) pour trouver la valeur de xP


2°) Remplacer xP par sa valeur dans l’une des deux équations pour trouver la valeur de yp

IV– SAVOIR ECRIRE L’EQUATION D’UNE DROITE PASSANT PAR UN POINT DONNE 

 ET PARALLELE A UNE DROITE D’EQUATION DONNEE
Si      a1 = a2       alors     (D1) // (D2)


Si      (D1) // (D2)     alors    a1 = a2





Si    a1 �SYMBOL 180 \f "Symbol"\h� a2 =  – 1   alors     (D1) ( (D2)


Si   (D1) ( (D2)    alors    a1 �SYMBOL 180 \f "Symbol"\h� a2 = – 1





�





� EMBED Excel.Sheet.8  ���





1) Si � EQ \o(\s\up7(\d\fo2()� SYMBOL 190\f Symbol \s5\h �� SYMBOL 190\f Symbol \s5\h �� SYMBOL 174\f Symbol \s5\h �);v)�  � EQ \b(\a\ac\hs4\co1(1,a))� est un vecteur directeur d’une droite, Alors� EQ \o(\s\up7(\d\fo2()� SYMBOL 190\f Symbol \s5\h �� SYMBOL 190\f Symbol \s5\h �� SYMBOL 174\f Symbol \s5\h �);w)�   � EQ \b(\a\ac\hs4\co1(k , k a))� avec k ( 0, est aussi un vecteur directeur de cette droite


2) Si le coefficient directeur d’une droite est de la forme � EQ \s\do1(\f(n;d))�  (d ( 0), Alors � EQ \o(\s\up7(\d\fo2()� SYMBOL 190\f Symbol \s5\h �� SYMBOL 190\f Symbol \s5\h �� SYMBOL 174\f Symbol \s5\h �);v)�  � EQ \b(\a\ac\hs4\co1(d,n))� est un vecteur directeur de cette droite





(D3) et (D4) sont parallèles  (dans ce cas  a3 = a4 = 0)


(D3) et (D4) sont parallèles à l’axe des abscisses





(D5) et (D6) sont parallèles


(D5) et (D6) sont parallèles à l’axe des ordonnées





(D3) et (D4) sont perpendiculaires





   Si   a1 ( a2  alors les droites (D1) et (D2) ne sont pas  parallèles  et  les coordonnées de leur point d’intersection  vérifient simultanément les deux équations.


  Trouver les coordonnées (x; y) du  point d’intersection  des droites (D1) et (D2) revient à :


résoudre le système  d’équations   � EQ \b\lc\{( \s( y = a1 x + b1 , y = a2 x + b2))� donc


  	( résoudre   a1 x + b1  =  a2 x + b2  pour trouver x


  	( remplacer    x   par   sa  valeur  dans  l’une  des  deux


	   équations pour trouver y








 Si (D’) est parallèle à (D) 			 


alors (D’) a pour équation  a’x + b’ avec 





a’= a


b’ = yA – a’ xA





 Si (D’) est perpendiculaire à (D) 


			 


alors (D’) a pour équation  y = a’x + b’ avec 





a’= – � EQ \s\do1(\f(1,a))�


b’ = yA – a’ xA





résoudre le système  d’équations   � EQ \b\lc\{( \s( y = a1 x + b1 ; y = a2 x + b2))�





	a’= a


y = a’x + b’ avec


	b’ = yA – a’ xA








y = a’x + b’ avec





(D3) // (D4) // (OI) axe des abscisses 


(dans ce cas  a3 = a4 = 0)








				(D1) d’équation       y = a1 x + b1


	(D2) d’équation       y = a2 x + b2








Si     a1 = a2      Alors    (D1) // (D2)





On a deux droites





				(D1) d’équation       y = a1 x + b1


	(D2) d’équation       y = a2 x + b2








On a deux droites





Si    (D1) // (D2)    Alors    a1 = a2





			    (D3) d’équation      y = b3


			   (D4) d’équation      y = b4





On  a  deux  droites d’un repère (0, I, J)





			    (D5) d’équation      x = k5


			   (D6) d’équation      x = k6





On  a  deux  droites d’un repère (0, I, J)





(D5) // (D5) // (OJ) axe des ordonnées 











On  a  deux  droites d’un repère orthonormal





				  (D1) d’équation       y = a1 x + b1


	  (D2) d’équation       y = a2 x + b2





Si   a1 �SYMBOL 180 \f "Symbol"\h� a2  = –1    Alors    (D1) ( (D2)





On  a  deux  droites d’un repère orthonormal





Si  (D1) ( (D2)    Alors   a1 �SYMBOL 180 \f "Symbol"\h� a2  = –1    





	 (D3) d’équation      y = b


	 (D4) d’équation      x = k





				 (D1) d’équation       y = a1 x + b1


	 (D2) d’équation       y = a2 x + b2








On  a  deux  droites d’un repère orthonormal





(D3) ( (D4)





On a deux droites


d’un repère








				  (D1) d’équation       y = a1 x + b1


	  (D2) d’équation       y = a2 x + b2


	





Si  a1 ( a2 Alors (D1) et (D2) ont un point d’intersection   P (xP ; y p)
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