 eq \x( TRANSFORMATIONS GEOMETRIQUES IV )
I– 
Le pavage ci-dessous est constitué de motifs superposables.
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1°)
Le transformé du motif          par la symétrie d’axe (AB) est le motif numéro ………
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2°)  Le transformé du motif          par la translation de vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
 est le motif numéro ………
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3°)  Le transformé du motif          par la symétrie de centre C est le motif numéro ………
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II– 
Le trillage ci-dessous est constitué de triangles équilatéraux superposables.


1°)  Construire la figure           transformée de la figure           par la translation de vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)



2°) 
Construire la figure           transformée de la figure           par la symétrie orthogonale d’axe (()


3°)
Construire la figure           transformée de la figure           par la symétrie de centre S

4°)
Construire la figure           transformée de la figure           par  la  rotation  de  centre  O  et  d’angle


120° (dans le sens des aiguilles d’une montre)

 eq \x( TRANSFORMATIONS GEOMETRIQUES IV – CORRECTION )
I– 
Le pavage ci-dessous est constitué de motifs superposables.

1°)
Le transformé du motif          par la symétrie d’axe (AB) est le motif numéro  eq \x( 11 )


2°)  Le transformé du motif          par la translation de vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
 est le motif numéro  eq \x( 9 )




3°)  Le transformé du motif          par la symétrie de centre C est le motif numéro  eq \x( 10 )

II– 
Le trillage ci-dessous est constitué de triangles équilatéraux superposables.



1°)  Construire la figure           transformée de la figure           par la translation de vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)



2°) 
Construire la figure           transformée de la figure           par la symétrie orthogonale d’axe (()


3°)
Construire la figure           transformée de la figure           par la symétrie de centre S

4°)
Construire la figure           transformée de la figure           par  la  rotation  de  centre  O  et  d’angle


120° (dans le sens des aiguilles d’une montre)
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