 eq \x( TRANSFORMATIONS GEOMETRIQUES VI )
1°)
Construire la figure  F1  image de  F  par la symétrie d’axe (D)
2°)
Construire la figure  F2  image de  F  par la symétrie de centre O
3°)
Construire la figure  F3  image de  F  par la translation de vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)

4°)
Par quelle transformation passe-t-on de la figure  F1  image de  F2 ?

…………………………………………………………………………………………………………….
5°)
Par quelle transformation passe-t-on de la figure  F3  image de  F2 ?  (appeler le point O1)

…………………………………………………………………………………………………………….

…………………………………………………………………………………………………………….
6°)
Compléter les phrases suivantes avec la transformation qui convient :

■  Appliquer  successivement  la  symétrie par rapport à O puis la symétrie par rapport à la droite (D1), 


c’est appliquer ………………………………………………………………………………………...

■  Appliquer  successivement  la  symétrie  par  rapport  à  O  puis  la  symétrie  par rapport à O1, c’est


appliquer ………………………………………………………………………………………............

■  Appliquer  successivement  la  translation  de  vecteur  

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
  puis  la  symétrie  par rapport à O1, c’est


appliquer ………………………………………………………………………………………............
 eq \x( TRANSFORMATIONS GEOMETRIQUES VI – CORRECTION )
1°)
Construire la figure  F1  image de  F  par la symétrie d’axe (D)
2°)
Construire la figure  F2  image de  F  par la symétrie de centre O
3°)
Construire la figure  F3  image de  F  par la translation de vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)

4°)
Par quelle transformation passe-t-on de la figure  F1  image de  F2 ?

 eq \x( Par la symétrie orthogonale d’axe (D1) )
5°)
Par quelle transformation passe-t-on de la figure  F3  image de  F2 ?  (appeler le point O1)

 eq \x( Par la symétrie centrale de centre (O1) )

 eq \x( Par la rotation de centre (O1) et d'angle 180°)
6°)
Compléter les phrases suivantes avec la transformation qui convient :

■  Appliquer  successivement  la  symétrie par rapport à O puis la symétrie par rapport à la droite (D1), 


c’est appliquer  eq \x( la symétrie orthogonale d’axe (D) )

■  Appliquer  successivement  la  symétrie  par  rapport  à  O  puis  la  symétrie  par rapport à O1, c’est


appliquer 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \x( la translation de vecteur );AB)
 )
  avec 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \x( );AB)
 = 2 SYMBOL 180 \f "Symbol"\h 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());OO1)
 )


■  Appliquer  successivement  la  translation  de  vecteur  

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
  puis  la  symétrie  par rapport à O1, c’est


  appliquer  eq \x( la symétrie de centre O )
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